
Title
Bio-inspired Self-organizing Control Mechanisms
for Cooperative Wireless Ad-hoc and Sensor
Networks

Author(s) 山本, 宏

Citation 大阪大学, 2013, 博士論文

Version Type VoR

URL https://hdl.handle.net/11094/54386

rights

Note

The University of Osaka Institutional Knowledge Archive : OUKA

https://ir.library.osaka-u.ac.jp/

The University of Osaka



―
　
 
 ―

705

氏 名 山
やま

　　本
もと

　　　　　宏
ひろし

博士の専攻分野の名称

学 位 記 番 号

学 位 授 与 年 月 日

学 位 授 与 の 要 件

博　士（情報科学）

第　 ２５８６２　 号

平 成 25 年 ３ 月 25 日

学位規則第４条第１項該当

情報科学研究科情報ネットワーク学専攻

学 位 論 文 名 Bio-inspired Self-organizing Control Mechanisms for Cooperative 

Wireless Ad-hoc and Sensor Networks

（生物に着想を得た自己組織型制御による無線アドホック・センサネッ

トワーク協調）

論 文 審 査 委 員 （主査）

教　授　村田　正幸

（副査）

教　授　村上　孝三　  教　授　中野　博隆　  教　授　東野　輝夫

【25】

論　文　内　容　の　要　旨

論 文 審 査 の 結 果 の 要 旨




